CENTRAL MEDIA

PROJET

ROBOT 6 eme
Eviteur d'obstacle

REALISATION DE L'EMBASE



I: GAMME D'USINAGE

II: GAMME DE PERCAGE

III : GAMME DE PLIAGE

IV : GAMME DE MONTAGE
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Usinage de la base réf BASE1

I : Gamme d'usinage

Usiner la base réf BASE1 a l'aide d'une scie ou d'une cisaille en suivant les indications :

tracer et découper les deux angles sur la base réf BASE1 comme indiqué sur le schéma ci-dessous
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II : Gamme de percage

1 Percage de la base réf BASE1 D 6.5
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2 Percage de la base réf BASE2
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III : Gamme de pliage
1 Prendre la base réf BASEL1 et la plier d'un angle de 90° comme indiqué sur le schéma ci-dessous
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2 Prendre la base réf BASE2 et la plier d'un angle de 90° comme indiqué sur le schéma ci-dessous
Avant pliage
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IV : Gamme de montage

O - Prendre les deux bases réf BASE1 et BASE?2, une vis de fixation réf VIS1 et un écrou réf ECR1
O - Assembler les deux bases réf BASE1 et BASE2 comme indiqué sur le schéma ci-dessous
O - Fixer I'ensemble a l'aide de la vis réf VIS1 et de I'écrou réf ECR1

Nota : pour plus de commodité nous appelerons ce sous-ensemble I'embase réf EMB

Baseréf BASE1

Vis réf VIS1

Base réef BASE2

Embase réf EMB
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